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2.7.5 Árvores como subgrafos. Algoritmos BFS e DFS . . . . . . . 65
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2.14 Śımbolos introduzidos no Caṕıtulo 2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100

3 Percursos de Euler e de Hamilton-Kirkman 101

3.1 Trilhos de Euler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101

3.1.1 Digrafos eulerianos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 104

3.2 Caminhos de Hamilton-Kirkman . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106

3.2.1 Digrafos e ciclos de Hamilton-Kirkman . . . . . . . . . . . . . 109

3.2.2 Uma caracterização da hamiltoniedade . . . . . . . . . . . . . 109

3.2.3 Uma digressão (aparentemente) recreativa . . . . . . . . . . . 111

3.3 Digressão sobre complexidade computacional . . . . . . . . . . . . . 113

3.4 Provas com revelação nula . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115

3.5 Hipercubos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120

3.6 Km+1 e o simplex a m dimensões . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 122

3.7 Sugestões para a resolução dos exerćıcios . . . . . . . . . . . . . . . . 123
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Bibliografia 321
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